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Securite et accompagnhement

Precaution

o A

Le Jellyfishbot n'est pas adapté a une utilisation en atmosphere explosive
ou avec des materiaux inflammables.

Batteries

Les batteries appartiennent a la categorie Li-ion classe 9. Respectez toujours
les reglementations en vigueur dans votre region lors de la manipulation des
batteries lithium-ion.

Manipulation

La séecurite
avant tout

Soulever avec
les jambes
et non avec
le dos

La presence d'une personne est necessaire pour la manipulation du
Jellyfishbot. Soulevez toujours avec les jambes, en gardant le dos droit.

Controle

Ne laissez pas le Jellyfishbot sans surveillance, gardez toujours la
radiocommande a proximite.

Ne pas charger le Jellyfishbot lorsqu'il est dans I'eau ou lorsgu’il est mouille.

Protections

En cas de fuite d’hydrocarbures, utilisez un équipement de protection

et eliminez les dechets conformément aux regles en vigueur dans votre
region. Nettoyez toujours le Jellyfishbot apres utilisation afin de reduire la
pollution.
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Precautions d'emploi batteries

A faire avec les batteries :

- Si possible, chargez vos batteries a I'exterieur.

- Conservez vos batteries a tempeérature ambiante.

- Branchez votre chargeur de batterie directement sur une prise secteur.

- Stockez et chargez les batteries loin de tout ce qui est inflammable.

- Surveillez votre batterie pour detecter toute odeur, changement de forme ou de couleur, fuite ou bruit etrange.

- Si vous remarquez lI'une de ces conditions, cessez immediatement de |'utiliser. Si vous pouvez le faire en toute securite, eloignez
I'appareil de tout ce qui peut prendre feu et appelez les services d'urgence.

- Respectez les reglementations locales et les recommandations de securiteé lors du transport des batteries.

A ne pas faire avec les batteries:

- Ne chargez pas vos batteries pres des sorties et des points de sortie, y compris la porte de votre appartement, la porte de votre
chambre et les fenétres (en particulier pres d'une fenétre avec un escalier de secours).

- Ne chargez pas vos batteries dans votre chambre.

- Ne chargez pas vos batteries sur une surface autre que le sol.

- Ne placez pas vos batteries ou ne chargez pas en plein soleil.

- Ne chargez pas a lI'aide d'une rallonge.

Elimination des batteries :

- Il est illegal de mettre des batteries au lithium a la poubelle ou au recyclage a la maison.

- Recyclez les batteries en les apportant a un site de collecte des dechets speciaux.

- Emballez les batteries individuellement et vissez le capuchon du connecteur avant de les jeter.
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Contenu du carton

1 radiocommande

1 cadre filet

ADYS . IADYS

2 batteries

MY

1 chageur + adaptateur Y

15 filets macrodéchets

1 kit de maintenance :
6 grilles de protection pour les
propulseurs, moyeux de rechange

3 bacs de rincage des
propulseurs

1 gant de protection pour la
radiocommande (utilisation en
cas de froid et de pluie)

1 tour de cou pour
radiocommande

®

1aimant + 1 pince a epiler

1sac a dos

iIADYS

QUICK GUIDE

JELLYFisHBOT

Quick guide Jellyfishbot

Conservez le carton!
Vous en aurez besoin en cas
d'entretien ou d'assistance.
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Vue d'ensemble Jellyfishbot
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= Eyitement d’obstacles de
surface

. Batteries etanches

interchangeables

Pilotage et inspection
par camera

; g Propulsion électrique

Mesure de la profondeur Evitement d’'obstacles
Bathymetrie sous-marins




Vue d'ensemble - Radiocommande

Auto

Modes

Manuel

Basiqgue

ON/OFF
Gyrophare Buzzer
ON/OFF ON/OFF

Joystick

Joystick

100 %

Vitesse

713 %

50%
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Radiocommande

Mode

Basique
(controler
chaque
propulseur)

Manuel

Auto

Avant

Arriere

Tourner a gauche

Mouvement

Tourner a droite

Rotation gauche

Rotation droite

Transversale
gauche

Transversale
droite

Gauche HAUT
+ Droite HAUT

A A

Gauche BAS
+ Droite BAS

v v

Droite HAUT

A

Gauche HAUT

A

Gauche BAS
+ Droite HAUT

\4

Gauche HAUT
+ Droite BAS

A

\4

Gauche GAUHE

O

Gauche DROITE

©%

Gauche HAUT

A

Gauche BAS

Gauche HAUT
+ Droite GAUCHE

O-©

Gauche HAUT
+ Droite DROITE

O ©

Droite GAUCHE

©

Droite DROITE

>

Gauche GAUCHE

©

Gauche DROITE

©%
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Batteries (1/2

IADYS

» Avant d'utiliser le Jellyfishbot, chargez completement les 2 batteries en suivant
2 Batteries 'une des 2 methodes (decrites dans la page suivante).

» Utilisez toujours 2 batteries de couleurs differentes. L'utilisation de batteries
de méme couleur peut entrainer un message d'erreur concernant le niveau de
[ %
Adaptateur Y

14.4V
30 Ah
432 Wh

charge.

» |l est important de charger les deux batteries ensemble pour s'assurer que leurs
niveaux sont stabilises.

Chargeur EIQ
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Batteries (2/2

IADYS

14.4V
30 Ah
432 Wh

2 Batteries

=

Adaptateur Y

Chargeur

<

=

+ Chargez 2 batteries en les connectant au chargeur avec

'adaptateur Y, faire correspondre les points blancs.

» Charge complete en 3h30. Vous pouvez verifier |'etat

de charge grace a la LED du chargeur.

» Une fois les batteries chargees, placez-les dans leurs

compartiments dans les flotteurs du Jellyfishbot
et connectez-les en faisant correspondre les points
blancs.

LED

OFF |Le chargeur n'est pas branche

ON |Le chargeur est branché mais ne charge pas

ON |Chargement des batteries

ON |Vert - Batteries entierement chargees

IADYS

+ Verifiez que le Jellyfishbot est completement sec et

eteint.

- Placez 2 batteries dans leurs compartiments et

connectez-les en faisant correspondre les points
blancs.

* OQuvrez |le port de connexion a cote du bouton ON/

OFF et connectez le chargeur directement en faisant
correspondre les points blancs.

* La charge complete est atteinte en 3h30. Vous pouvez

verifier I'etat de charge grace a la LED du chargeur.
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Mise en marche
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+ Appuyez sur le bouton ON/OFF, il se met a clignoter. * Déployez les antennes.
Notez qu'il ne s'agit pas d'un bouton tactile, vous devez  Appuyez sur le bouton ON/OFF pendant 3 secondes.
appuyver dessus franchement.  Une fois la radiocommande allumeée, balayez vers
- Lorsque la LED est fixe: le robot est prét a fonctionner. le haut pour deverrouiller et lancer I'application
JellyfishApp.

LADYS

JFBnetwork-5G

Freppro-G 7 3G6E

Add nitwork

Vous avez besoin d'un acces a Internet pour telécharger la carte ou vous avez l'intention d'utiliser le Jellyfishbot.

Balayez I'écran vers le bas pour acceder a ses parametres, puis appuyez de maniere prolongee sur l'icone WiFi,

Sélectionnez votre reseau WiFi (seules les frequences 2.4 GHz et 5 GHz sont supportées) et connectez-vous.

Ouvrez a nouveau JellyfishApp, le statut WiFi de la radiocommande est connecte. El

IADYS



ISe en place du filet

- Verifiez que les clips de maintien sont orienteés vers le - Verifiez que les clips de maintien sont orienteés vers le
filet et I'arriere du robot. filet et I'arriere du robot.

- Placez les points d'entrée de votre filet dans le point » Fixez les points d'ancrage sur la ligne de marquage
d'ancrage. bleue.

» Scratchez le haut du filet autour du cadre. » Utilisez les 6 points d’'ancrage externes pour

correspondre aux trous des filets du Jellyfishbot.

* Fixez le cadre a son emplacement, a I'arriere du robot,
en orientant I'extréemiteé du filet vers I'arriere.

[Q

IADYS



Lancement (1/2

Robot

Robaot

Capleurs

j Systeme d'unités |_E| Accessoires
3l

Réseau WiFi

-E- Fropulseur

) Redémarrer le robot

Ll I:I Carte
ka1
P, o x
o @ Suppaort et maintenance

I Quitter

- Veérifiez que tous les connecteurs sont correctement » Sur I'ecran principal de I'application, ouvrez le menu des
raccordes et que les capots des batteries sont fermes. parametres en haut a gauche.
- Placez le cadre filet sur le Jellyfishbot. » Choisissez Robot > Capteurs pour la calibration.

 Demarrez le Jellyfishbot et la radiocommande.

oha || Calibration de I'IMU —_—
@)  calibration du LiDAR Systéme d'unités
f Systeme d'unités
E Configuration de la profondeur =1 ® s
u Carte O us
@ Support et maintenance
{_!} Quitter
+ Cliguez sur « Calibration de I'IMU ». Pour changer le systeme d'unites utilise dans la radiocommande :
- Suivez les instructions a I'ecran. » Parametres > Systeme d'unites

+ Sélectionner Sl (Systeme International d'unités) ou US (uniteés

de mesure americaines) EIQ
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Lancement (2/2

Etape 1 Etape 2

Calibration de FIkU Calibration actusiis

Py B doobod ey n enudrest Sans cbrfachen
Calibratan dha LIDAR [rapan erisirnium: 1.50m)

Confiquration die La peofondeur i ;:
CALIBRER

&
@
™

Etape 3 Etape 4 . . P
MM + Avant de mettre le Jellyfishbot a I'eau, vérifiez que

e pt P el PO vous étes en mode manuel (sur votre radiocommande)
et actionnez un peu les propulseurs pour veérifier gu'ils
repondent bien.

Placer ke robof dana wn endioit sans obstackes
{rayan rrasimium 1.5 m)

—
Ll W T T

| » Soulevez le Jellyfishbot avec les poignees et placez-le
_ . ' | dans I'eau. Cela peut étre plus facile en s'asseyant sur
o o J le quai.
- Vous pouvez utiliser le chariot de IADYS si le quai est
+ Dans le menu « Capteurs », cliguez sur « Calibration du trop haut.

LIDAR »,
- Suivez les instructions a I'écran et démarrez la calibration
en cliquant sur le bouton « CALIBRER ».
* Lors de la calibration, la calibration en cours est affichée
a droite de I'écran avec les angles visibles et les angles
morts.
- Lorsque la calibration est terminee, comparez le resultat
avec calibration attendue. Si nécessaire, eliminez les
obstacles restants autour du robot et nettoyez le LIDAR. EIQ

Recommencez ensuite I'etalonnage.
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MISSIONS

] Sur I'ecran principal, cliquez sur l'icone
i® des parametres de missions.

& Configuration de la mission

Démo salon Aleatoire
+ Navigation aléatoire ou navigation mode demo. Alsatoira HRPDRALEECCPI:
Détails en cliguant ci-dessous

Missions predéfinies

e

Lancer la mission selectionnee:
- Si le bouton est desactive,
verifiez que vous étes

en mode auto (sur votre
radiocommande) | QI

» Collecte de dechets ou Bathymetrie.
Détails en cliguant ci-dessous

Creation d'une mission Bathvmetrie

IADYS



Missions predefinies

e Configurabion de la misshon - Configuration de la mission

Démo salon Aléatoire Déma salon Démo salon

Aléatoirg Aléatoire

@ & ©

+ Concue pour les bassins fermeés (plus de 10 m?) + Concue pour les bassins fermeés (moins de 10 m?2).

 Navigation autonome, parcours aléatoire, pas de limite  Navigation autonome, parcours aléatoire, pas de limite
de zone. de zone.

Configuration de la mission
Lecture/Pause

Arret
Informations

Vous pouvez gerer la mission en cours via le menu
lateral de gauche.

[Q
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reation d'une mission

@ - mregiairer "calleche dechel o quithes 2

Aléatoire erape1:otrNmon |l !.t_ ,‘K@_% = "’rj;ﬁ?:d' o Modifier la mission
o tem : 2 b F .'ﬁﬁ- . .
e s ; e Supprimer tous les reperes

W S 25 % Informations
. £_= E::Li:; de déchels 5
ETAPE 3 : MOVEMENT ﬁ ; g . <
@ @ | e i Ajouter des reperes
» Quvrez les parametres de la mission. - Dans « Definition », remplissez le Nom.
- Choisissez le bouton «+» et suivez les instructions. - Dans « Definition de la zone », definissez la zone que vous souhaitez

couvrir en selectionnant avec le bouton orange au moins 3 points.
- Dans « Action » et « Mouvement », conservez les valeurs par defaut.
 Sauvegardez la mission en cliquant sur le bouton retour,

Abéatosre Collecte dechet

D alon

Configuration de la mission
Lecture/Pause

Arrét
Mode manuel

Cliquez sur lecture : le Jellyfishbot rejoint sa zone de
travail.

Informations

Vous pouvez gerer la mission en cours via le menu

lateral de gauche.
| [Q
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Bathymetrie

- Configuration de la mission

IiAP‘E 21 ACTION

Aléatoire bathymetrie
U eovon " = 2“[;1"::““‘” Evitement diobstacles
_t bathymetrie 1!;* ;ﬂ;llagedefagrﬂleeﬂm LiDAR
ETAPE 3 : MOVEMENT L} Soriar
i - :T::::ﬁ:"“"* CAMCEL  OK
Q 1.1.:“_ LEuE:l:'-EM1 dobstaches
» Quvrez les parametres de la mission - Dans « Definition », remplissez le nom.
» Choisissez le bouton «+» et suivez les instructions a - Définissez une zone en sélectionnant avec le bouton orange au
I'écran. moins 3 points.

» Dans « Action », selectionnez « Bathymetrie » et conservez les
valeurs par defaut du maillage 2.0 ou specifiez une valeur,

Un maillage plus petit augmente le nombre de points mesures et
allonge la durée de la bathymetrie. Adaptez la taille de la maille a
la zone concernee.

- Dans « Mouvement », conservez le mouvement aleatoire et
selectionnez les capteurs d'evitement d'obstacles souhaites
LIDAR et/ou Sonar.

 Sauvegardez la mission en cliguant sur le bouton retour.

A noter que lorsque I'eau est trouble ou contient beaucoup de

dechets, il est conseillé de desactiver le sonar pour eviter que le
robot ne passe son temps a contourner de faux obstacles. EI
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Bathymetrie (2/5

@) Capteurs L. Calibration de MU SALINITE
. — Type d'eau
litar 1 5] e

Accessoires @ S R e Eau douce (0 psu)
e R N g | Configuration defa profondevr || ppoFONDEUR DIMPLANTATION DU SOMAR
v  Reseau WiFi

v Profondeur en cm
'-5'! Propulseur — 20
W] Redémarrer le robot > Envoyer au robot

Sonde
bathymeétrique
- Allez dans les reglages.
+ Selectionnez « Robot ». Vue arrire
- Selectionnez « Capteurs ».
» Sélectionnez « Configuration de la profondeur ».
+ Sélectionnez le type d'eau : douce, salée ou Le sonar est regle a 20 cm sous le robot (valeur par defaut).
personnalisée. Si la flottabilite du robot change (nouvelle charge ou densite

de I'eau), vous pouvez ajuster la profondeur d'implantation de
la sonde en mesurant la distance entre la surface inférieure du
sonar et la surface de I'equ.

» Selectionnez « Envoyer au robot ».

[Q
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Bathymetrie (3/5

- Confguration de la miszion

Aléatoire bathymetrie

DEmo salon

_t bathymetrie

» Selectionnez la mission « Bathymetrie »

 La barre de progression sous l'icone indique la connexion
a I'lMS.

 Lancez la mission « Bathymetrie » en cliguant sur le
bouton de lecture : le Jellyfishbot rejoint sa zone de
travail.

Configuration mission
Lecture/Pause

Stop
Mode manuel

Informations

Notez que la zone n'est actuellement couverte que par un
parcours aleatoire. Ce mode de fonctionnement est efficace
pour couvrir 90% de la zone, quelle que soit sa forme.

Pour couvrir plus rapidement les 10% restants, passez en mode
manuel via le bouton du menu de contréle de la mission.

e mode Manuel via le sélecteur de la radiocommande arréte
a mesure de la bathymetrie. Ce mode est utile pour déplacer
e robot sans effectuer de mesures via le selecteur.

ADYS

[Q



Bathymetrie (4/5

+ HE—IEEHU WIFl 3 . it R TR
!

(@) Capteurs . ]

o~ MNom du réseau WiFi e e e ‘
Accessoires o Mon défini
? Fagenet WEY —_ Mot de passe du reseau WiFi s I VRIS,
-5- Propulseur oo et
®  Redémarrer le robot >  Envoyer au robot
+ Une fois la bathymétrie réalisée, vous devez disposer + Connectez-vous d la plateforme en ligne IMS a l'aide d'un
d’'un accés Internet sur le robot pour envoyer les données ordinateur, d'un telephone portable ou d’'une tablette.

collectees a la plateforme web de IADYS (IMS). Il n'est
pas necessaire de connecter la radiocommande.

 En haut a gauche, ouvrez le menu des parametres.

+ Selectionnez: Robot > Reseau WiFi et le nom entrez et le
mot de passe dureseau WiFi et envoyez-les aurobot: une
fois connecté, les donneées sont directement envoyees :
vers votre compte IMS. Lien vers IMS

d'une connexion Internet pendant la
realisation de la bathymetrie.

[Q
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Bathymetry (5/5

USB l" (———)
Emplacement Nano SIM N )
—

» Eteignez le robot <'il est allume.

» Devissez le capuchon du connecteur Nano SIM et USB
etanche.

 Enfoncez la carte SIM jusqu'au clic dans I'emplacement
Nano SIM (angle coupe en avant et marguage sur le

dessus).
 Revissez |le capuchon en le serrant suffisamment pour
assurer I'etancheite.

- Eteignez le robot <'il est allume.

- Devissez le capuchon du connecteur Nano SIM et USB etanche.

+ Enfoncez la carte SIM jusqu'au clic et laissez la sortir par I'action
du ressort.

- Retirez |la carte SIM.

 Revissez le capuchon en le serrant suffisamment pour assurer
I'étancheite.

[Q



Maintenance (1/4

1 pince a épiler

Comme tout outil utilise sur I'eau, il est important de le nettoyer apres chaque utilisation.

1. Videz le filet du Jellyfishbot.

2.Nettoyezal'eaulefilets'il est réeutilisable, sinon mettez-
le au rebut en suivant les regles de recyclage en vigueur
dans votre region.

3. Verifiez que tous les connecteurs sont correctement
raccordes et donnez au Jellyfishbot une rapide douche
d'eau douce. (Son indice d'étancheite est IP67, il peut
supporter un peu d'eau).

IADYS

4, Vérifiez visuellement les propulseurs, les protections
et la structure du Jellyfishbot pour vous assurer que
tout est en ordre. Enlevez les dechets qui pourraient
étre coinces dans les hélices a 'aide de la pince.

5. Mettez vos batteries en charge.

Koo k=S Tutoriel : nettoyer et remonter
. O . :
71 les filets du Jellyfishbot.
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Maintenance (2/4)

/ﬂunur'
NN

3 bacs de rincage de
propulseur

1. Placez les bacs de rincage sous chaque propulseur.
2. Remplissez les bacs avec de I'eau douce.

3. Une fois que tous les propulseurs sont dans I'eau douce,
les faire tourner a faible vitesse pendant environ 30
secondes pour que le sel et les petites particules soient
eliminés de l'intérieur des propulseurs.

IADYS

1= | |
Rhr Tutoriel : rincer les

£ propulseurs du Jellyfishbot

=1 apres utilisation.
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Maintenance (3/4

‘E//' J

Filmogene de
protection

Lingettes

=

. J

Produit de nettoyage
sans rincage

Pour proteger le Jellyfishbot des hydrocarbures, il est recommande d'appliquer une protection filmogene 24
heures avant utilisation en environnement pollué.

1. Dissoudre une dose de protection filmogene dans 1 litre d'eau (traite jusqu'a 2 m?).
2. Pulverisez soigneusement sur tout le materiel en evitant les equipements sensibles (camera, LiDAR, sonars).

Pour realiser le nettoyage Jellyfishbot apres utilisation en environnement pollue:

1. Utilisez un equipement de protection lors de la manipulation de I'appareuil.
2. Retirez le filet jetable et le mettre au rebut.
3. Utilisez le produit de nettoyage sans rincage et frotter avec une lingette.

Avertissement : les materiaux contamines par des hydrocarbures sont considerés comme des dechets dangereux
et ne doivent pas étre jetes avec les ordures meénageres.

Renseignez-vous aupres de votre mairie, dechetterie locale ou centre de gestion des dechets pour connaitre les
lieux acceptant les dechets dangereux.
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Reconditionnement (4/4

La sécurite
avant tout

Soulever avec y b
les jambes -
et non avec

le dos

1. Ouvrez le carton du Jellyfishbot, videz le contenu
en veillant a laisser au fond du carton la mousse de
protection des accessoires.

2. Conservez les batteries du robot avec vous, sauf
si IADYS vous a demande de les renvoyer. Rangez le

Le carton cadre filet dans son emplacement. Placez la mousse de
protection noire par dessus.

3. Placez le Jellyfishbot.

faire correspondre les patins de protection des
propulseurs avec les trous de la mousse. Faites
attention lorsque vous soulevez le robot.

4. Placez la mousse de protection du couvercle
superieur gravee IADYS.

5. Terminez par la radiocommande et refermez le carton
a I'aide de ruban adhesif résistant.

Notez que si vous avez souscrit au service d'entretien, une fois par an vous devrez retourner le

Jellyfishbot a IADYS. EIQ
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